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１．はじめに 

本稿では，2019 年度に発表された本学会主催の春季講演会・秋季講演会，日本機械学会ロボティクス・メ

カトロニクス講演会，Movic2019，SICE 産業応用部門流体計測制御シンポジウムから，空気圧分野に関する

研究動向を調査し，筆者の主観に基づき紹介させていだく． 

２．本学会主催講演会 

2019 年度東京で開催された春季講演会 1)では，空気圧セッションで 5 件，OS で 8 件が発表された．講演内

容は，ソフトフルードロボティクスというキーワードで OS が組まれたこともあり，ソフトアクチュエータ

に関する発表が 8 件ともっと多かったがその用途はパワーアシスト，リハビリ，ロボット，要素技術と多岐

にわたっている．空気圧セッションでは，計測・制御のほか流体機器や風車の開発など特色ある発表があっ

た． 

富山で開催された秋季講演会 2)では，OS10 件，空気圧セッション 22 件と数多くの発表があった．OS は社

会課題解決に貢献するフルードパワーという特色あるテーマが掲げられたこともあり，社会インフラに関連

した発表，リハビリ・パワーアシストに関する発表があった．空気圧セッションでは，ロボット用だけでな

く配管用・血管用など多様な目的のための興味深いアクチュエータに関する発表が 13 件あった．空気圧シス

テムの計測制御・数値計算では，管路に関しての独創的な研究など 9 件の興味深い発表があった． 

３． 他学会主催講演会 

産業応用部門大会では位置決め制御回路に関する発表 3)やマスタスレイブシステム 4)・医療用ロボット 5)6)・

機械学習 7)などに関する 5 件の発表があった．Movic2019 では力覚提示システム 8)やエジェクタを用いたエネ

ルギー回生 9)，真空圧を利用したソフトアクチュエータ 10)や静圧軸受 11)に関する 4 件の発表があった．ロボ

ティクス・メカトロニクス講演会では，空気圧ロボットに関して 18 件の発表があり，空気圧を用いた人工筋

肉に関して 6 件 12-17)，ソフトアクチュエータが 6 件 18-21)，空気圧アクチュエータが 6 件 22-27)，空気圧を用い

たセンサに関する 2 件 28)29)の発表があった． 

４． おわりに 

本稿では，2019 年度に報告された空気圧分野の研究動向について簡単に紹介させていただいた．興味深い

研究が多く，紹介する事例の選定には苦慮した．ソフトロボティクスなどの OS だけでなく計測制御・数値

計算においても興味深い研究が数多く発表されている． 

他学会の講演会ではソフトロボティクス関連のアクチュエータとしてだけでなくマスタスレイブシステム

における入力デバイスやセンサを視野に入れた研究発表が盛んになされており，空気圧分野の今後ますます

の発展が期待される． 
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