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１．はじめに 

本稿では，2021 年度に発刊された JFPS International Journal of Fluid Power System，日本フルードパワーシス

テム学会 2021 年春季フルードパワーシステム講演会，The 11th JFPS International Symposium on Fluid Power 

HAKODATE 2020（本国際会議は，2020 年に開催予定であったが Covid-19 の影響により 2021 年に延期とな

り開催された），そして日本機械学会 2021 年度年次大会から空気圧分野に関する研究を調査した結果につい

て報告する．  

２．JFPS International Journal of Fluid Power System 

 表題の国際ジャーナルにおいて，空気圧に関連する論文は 6 件が掲載された．その内容は，サーボモータ

を用いた空圧バルブ 1,2)，配管検査ロボット 3)，リハビリテーション機器への応用を念頭にした空気圧ソフト

アクチュエータ 4)，空気圧配管内の過渡応答 6)および，旋回流を利用したグリッパ 6)，に関するものであった． 

３．本学会主催の講演会および国際会議 

2021年 6月 24日および 25 日にオンラインにて開催された日本フルードパワーシステム学会春季フルード

パワーシステム講演会では，空気圧に関連する 2 つのセッションで計 7 件の発表があった．講演内容は，空

気圧で駆動するロボットアームを用いた自動昇降ロボット 7)，伸長型柔軟空気圧アクチュエータを用いた足

首用リハビリテーション機器 8)，自宅での体幹訓練等への利用を想定した家庭用移動ロボット 9)，アーム型ロ

ボットを対象として空気圧・電動・電空システムそれぞれの消費エネルギの比較 10)，家屋の基礎と地盤との

間に空気層を作ることで，地震の揺れを低減するエアー断震システムの 3 次元免震特性 11)，空気圧制御器の

設計法 12)および，気体管路における流量推定 13)に関するものであった． 

2021 年 10 月 12 日から 13 日まで，オンラインで開催された The 11th JFPS International Symposium on Fluid 

Power HAKODATE 2020 では，空気圧に関連する発表は 25 件が確認された．自動車関連 14)，ソフトアクチュ

エータ 15)- 17)，ロボットマニピュレータ 18)，医療福祉関連 19)，機械要素技術 20)などの多岐に亘る分野での報

告があった． 

４．他学会主催の講演会 

2021 年 9 月 5 日から 8 日まで，千葉大学の西千葉キャンパスをベースとして，特別講演を除いて Zoom を

用いたオンラインで開催された日本機械学会 2021 年度年次大会では，空気圧に関連する発表は 12 件が確認

された．細径マッキベンアクチュエータを用いた小児用動力義手 21)，高速回転を目指した空圧ニューテーシ

ョンモータ 22)，複数の細径人工筋肉を製紐機によって紐状に編む込んだ能動紐 23)，空気圧で駆動する波動伝

播型管内検査ロボット 24)などの報告があった． 

５．おわりに 

アクチュエータやバルブなどの機械要素に関連する内容や，ロボット・医療福祉機器への応用など，これ

まで盛んに研究されてきたトピックでの空気圧に関連する研究が，今年度も多く確認された．今後も空気圧

の特性を生かしたユニークな研究が活発に行われ，それらの研究成果が社会に還元されることを期待する． 
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