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１．はじめに 

本稿では，2022 年度に発刊された JFPS International journal of Fluid Power System, オンラインで行われた

日本フルードパワーシステム学会 2022 年春季講演会，約 3 年ぶりに対面で行われた日本フルードパワーシ

ステム学会 2022 年秋季講演会，そしてハイブリッド開催となった日本機械学会ロボティクス・メカトロニ

クス講演会 2022 in Sapporo から，空気圧分野に関する研究を調査した結果について報告する． 

２．JFPS International Journal of Fluid Power System 

 表題の国際ジャーナルにおいて，空気圧に関連する論文は 4 件が掲載された．その内容は，RCサーボモ

ータを用いて複数の流路を同時に切り替える空気圧バルブ 1)，シューズの高機能化を目的とした空気圧セン

サー2)，空気圧ソフトアクチュエータを利用した配管検査ロボット 3)および六脚歩行ロボット 4)，に関するも

のであった． 

３．本学会主催の講演会 

2022 年 5 月 26 日および 27日にオンラインにて開催された 2022 年春季フルードパワーシステム講演会で

は，空気圧に関連する 2 つのセッションで計 10 件の発表があった．主な講演内容は，人工筋肉に関するも

の 5)-7)，蠕動運動搬送装置に関するもの 8)，電空ハイブリッドシステムに関するもの 9) 10)，リハビリ機器に関

するもの 11)，力覚提示装置に関するもの 12)，新しいアクチュエータ 13)，消音器の騒音減衰特性に関するも

の 14)であった． 

2022 年 11 月 10 日および 11 日に山口県下関市の海峡メッセ下関で対面にて開催された 2022 年秋季フルー

ドパワーシステム講演会では，空気圧に関連する 5 つのセッションで計 29 件の発表があった．主な講演内

容はバルブなどの要素技術に関するもの 15) 16) 21) 26)，新しいアクチュエータの提案や改良および制御に関す

るもの 17) 25) 27)，空気圧アクチュエータを用いたウェアラブルデバイスに関連するもの 18) 20) 22) 29)，空気圧機

器やシステムの温度解析に関するもの 24) 30)，その他ロボット・機械システムに関するもの 19) 23) 28) 31) 32)があ

った． 

４．他学会主催の講演会 

2022 年 6 月 1 日から 4 日に札幌コンベンションセンターでの対面とオンラインのハイブリッドで開催さ

れた，日本機械学会主催のロボティクス・メカトロニクス講演会 2022inSapporo では，空気圧に関連する発

表が 36 件確認できた．主な講演内容は，空気圧人工筋肉を利用したロボットに関するもの 33)，医療福祉分

野におけるリハビリに関するもの 34)，ウェアラブルデバイス 35)などがあった． 

５．おわりに 

アクチュエータや新しい方式のバルブなどの要素技術に加え，ロボット・機械システム，力覚提示などの

ハプティクインターフェースなど，これまで同様にさまざまな分野への応用に関する研究が多数確認され

た．こうした空気圧の持つユニークな特性を利用した応用システムや新たな要素技術などの研究今後も活発

に行われ，それらの成果が社会に還元されることを期待する． 
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