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1．はじめに 

本稿では，2023 年度に発刊された JFPS International Journal of Fluid Power System，対面で行われた 2023 年

春季フルードパワーシステム講演会，日本機械学会ロボティクス・メカトロニクス 講演会 2023 in Nagoya，

2023 年秋季フルードパワーシステム講演会，第 24 回計測自動制御学会システムインテグレーション部門講

演会から空気圧分野に関する研究を調査した結果について報告する． 

２．JFPS International Journal of Fluid Power System 

表題の国際ジャーナルにおいて，空気圧に関連する論文は 4 件が掲載された．その内容は，カムの回転に

よって流量を調節する制御弁の研究 1)，空気圧配管の流れに関する研究 2)，風車の運動で駆動するコンプレッ

サの研究 3)，低コストで空気圧システムの故障を診断する手法の提案 4)，に関するものであった． 

３．本学会主催の講演会 

2023 年 5 月 25 および 26 日に開催された 2023 年春季フルードパワーシステム講演会では，空気圧に関す

る 5 つのセッションで計 22 件の発表があった．主な講演内容は，エネルギー消費に関するもの 5),6)，伸長す

るソフトアクチュエータとその応用に関するもの 7)-9)，ゴム人工筋に関するもの 10),11)，アシスト装置に関する

もの 12),13)であった． 

2023年 11月 30日および 12月 1日に岡山理科大学で開催された 2023年秋季フルードパワーシステム講演

会では，空気圧に関する講演で計 27 件の発表があった．主な講演内容は，空気圧システムによる産学連携に

関するもの 14)，制御弁などの要素技術に関するもの 15)-18)，高精度の位置決め制御に関するもの 18)，低騒音お

よび高衝突圧力ノズルに関するもの 19)があった． 

４．他学会主催の講演会 

2023 年 6 月 28 日から 7 月 1 日に名古屋国際会議場で ROBOMECH2023 in Nagoya が開催され，約 22 件確

認できた．主な内容は，ゴム人工筋とその応用に関するもの 20)-24)，ウェアラブルデバイスに関するもの 25)-26)，

ソフトアクチュエータに関するもの 27)-28)があった．続いて，2023 年 12 月 14 日から 16 日に朱鷺メッセ 新潟

コンベンションセンターで第 24 回計測自動制御学会システムインテグレーション部門講演会(SI2023)が開催

され，ゴム人工筋やソフトアクチュエータなど空気圧アクチュエータに関するもの 29)-35)が多数あった． 

５．おわりに 

アクチュエータなどの要素技術に加え，ロボットやパワーアシストなどの人間支援機器への応用など，こ

れまでと同様に多様な分野への応用に関する研究が確認された．また，現在注目を集めているエネルギー効

率に関する研究についても確認された．こうした空気圧の特性を利用したシステムの確立や新技術の開発な

どの研究を活発に行い，それらの成果が社会に還元されることを期待する． 
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